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La compétition
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Les règles
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Notre stratégie
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Robot 2

Robot 1

Activation de 
l’expérience

Déblocage et 
récupération du 
Goldemium

Remplissage optimal 
de la balance

Pousser le plus 
possible des palais 
restant dans la zone
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Juin 2019

Compétition

Coupe de France 28 mai-1 
juin.
Persycup 

  

2nd semestre

Projet 4A + Projet Collectif

80h pour les 7 IESE4
20h pour les IESE3 et MAT

  

Décembre 2018

État au bilan intermédiaire

De nombreux modules sont 
commencés, les solutions 
techniques sont trouvées

  

Septembre 2018

Reprise du projet

Base mécanique du premier 
robot

  

État actuel du projet



Nos objectifs

Repérage par caméra

Deuxième robot

Déplacements 
contrôlés

Actionneurs

Communication

Robot fonctionnel Robot homologable Amélioration 1ère placeTests

Structure en fibre 
de verre

Sponsors

Triangulation par 
balises ultrasonores
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Gestion de projet et de l’équipe

Projet 
regroupant 13 

personnes

Équipe 1

Équipe 2
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Gestion du budget
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Merci pour votre attention

Avez-vous des questions ?


