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La competition

Du 30 mai au 1 juin 2018

La Roche-sur-Yon, Vendée

Compétition de robotique

Plus de 200 équipes

Robots autonomes
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Les regles

Theme:
Atom Factory
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Contacts
interdits

Diverses actions
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Notre strategie

Activation de
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Déblocage et
récupération du
Goldemium
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Etat actuel du projet

Q T Y%,
/)O o) Q/)) «

(?O(( o 6/ O)@ Temps restant

/O,) O@\p o % estimé (heures)
Mécanique de la 5 ] ; 0

motorisation | i
Programmation sans fil 3
Encodeurs 4
Systeme d’alimentation 6
Communication g ! 5 3
moteur/microcontroleur ? § i |
5




Triangulation par
balises ultrasonores

Repérage par caméra

Déplacements
contrélés

Actionneurs

Nos objectifs
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Robot fonctionnel Robot homologable Amelioration

Deuxieéme robot

Structure en fibre
de verre

Communication

Sponsors




Gestion de projet et de I'equipe

\‘ K '/ Projet
regroupant 13

personnes
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Gestion du budget

Projets annexes
7,3%

La coupe
20,0%

Consommable
10,4%

Robot

16,5%

Local

9,9%

Outillage

8,2%

Breésil

28,2%
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Merci pour votre attention
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Avez-vous des questions ?
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